
Электропривод прямоходный REMATIC

STR 0PA

Характеристика

Электропривод REMATIC с абсолютным воспроизведением съемки положения 

Безотказная механика традиционных прямоходных электроприводов 

ISOMACT оснащена новой системой управления DMS3. Данное соединение 

предоставляет множество функций и несравнимый комфорт при 

параметризации.

Описание

Электроприводы REMATIC STR 0PA оснащены электроникой DMS3. Они управляемы напряжением питания 24V DC 
(2P регуляция) или аналоговым сигналом тока или напряжения (3P регуляция). Включение электродвигателя осуществляется 

оптоэлектронными элементами. Параметризация исполняется при помощи кнопок и мерцающих LED диод блока управления 
или при помощи программы PC (коммуникационная граница раздела 232). Электроприводы предназначены для 
автоматической регуляции или режима работы ON - OFF.

Стандартное оснащение и функции

.  Н а п р я ж е н и е  п и т а н и я  2 2 0  V  A C

.  Э л е к т р и ч е с к о е  п р и с о е д и н е н и е  н а  к л е м м н у ю  ко л о д ку  

.  В ы к л ю ч е н и е  в к о н ц е в ы х  п о л о ж е н и я х  о т  п о л о ж е н и я  и си л ы  

.  Б л о к и р о в а н и е  м о м е н т а  (с и л ы ) при  р а з го н е  

.  2  с в о б о д н о  п р о гр а м м и р у е м ы е  р е л е  R 1 , R 2  (п о л о ж е н и е , м о м е н т .. .)

.  Р е л е  R E A D Y

.  У п р а в л е н и е  с и гн а л о м  0 /4  -  2 0  m A , 4  -  12  m A , 1 2  -  2 0  m A  и л и  0 /2  -  1 0  V  (н е  в с и л е  д л я  D M S 3  в и с п о л н е н и и  2 P )

.  У п р а в л е н и е  н а п р я ж е н и е м  2 4  V  D C  

.  У п р а в л е н и е  и м п у л ь с о м  (и м п у л ь с н а я  э к с п л у а т а ц и я )

.  Т а к то в ы й  р е ж и м  х о д а  

.  Б е з о п а с н а я  ф у н к ц и я  E S D  (р е а к ц и я  н а  о т к а з )

.  Т о ко в ы й  д а т ч и к  4  - 2 0  m A  п а с и в н ы й  (н е  в с и л е  д л я  D M S 3  в и с п о л н е н и и  2 P )

.  В ы х о д  н е и с п р а в н о с т н ы х  о тч е то в

.  Н а гр е в а т е л ь н о е  с о п р о т и в л е н и е  у п р а в л я е м ы й  из б л о к а  у п р а в л е н и я  

.  К о м м у н и к а ц и о н н а я  гр а н и ц а  р а з д е л а  R S  2 3 2  

.  П р о г р а м м а  д л я  п а р а м е т р и з а ц и и  п р и  п о м о щ и  к о м п ю т е р а  P C  

.  М е х а н и ч е с к о е  п р и с о е д и н е н и е  с т о л б ч а т о е  

.  М е х а н и ч е с к и й  п о к а з а т е л ь  п о л о ж е н и я  

.  У п р а в л е н и е  в р у ч н у ю  

.  С т е п е н ь  з а щ и т ы  IP  6 7

П о  в о п р о с а м  п р о д а ж  и п о д д е р ж к и  о б р а щ а й т е с ь :

А с т а н а  + 7 ( 7 1 7 2 )7 2 7 - 1 3 2 ,  В о л го гр а д  (8 4 4 ) 2 7 8 - 0 3 - 4 8 ,  В о р о н е ж  ( 4 7 3 ) 2 0 4 - 5 1 - 7 3 ,  Е к а т е р и н б у р г  ( 3 4 3 ) 3 8 4 - 5 5 - 8 9 ,  К а з а н ь  ( 8 4 3 ) 2 0 6 - 0 1 - 4 8 ,  

К р а с н о д а р  ( 8 6 1 ) 2 0 3 - 4 0 - 9 0 ,  К р а с н о я р с к  ( 3 9 1 ) 2 0 4 - 6 3 - 6 1 ,  М о с к в а  ( 4 9 5 ) 2 6 8 - 0 4 - 7 0 ,  Н и ж н и й  Н о в го р о д  ( 8 3 1 ) 4 2 9 - 0 8 - 1 2 ,  

Н о в о с и б и р с к  (3 8 3 ) 2 2 7 - 8 6 - 7 3 ,  Р о с т о в -н а -Д о н у  ( 8 6 3 ) 3 0 8 - 1 8 - 1 5 ,  С а м а р а  ( 8 4 6 ) 2 0 6 - 0 3 - 1 6 ,  С а н к т -П е т е р б у р г  ( 8 1 2 ) 3 0 9 - 4 6 - 4 0 ,

С а р а т о в  ( 8 4 5 ) 2 4 9 - 3 8 - 7 8 ,  У ф а  ( 3 4 7 ) 2 2 9 - 4 8 - 1 2  

Е д и н ы й  а д р е с :  rd g @ n t-r t.ru  

w w w .re g a d a .n t- r t .ru

mailto:rdg@nt-rt.ru
http://www.regada.nt-rt.ru


REMATIC Электропривод прямоходный

Таблица спецификации STR 0PA

| Номер заказа 430. | x | - | x | x | x | x | x | / | x | x |

К л и м а ти ч е с ко е  и сп о л н ен и е  10) Т ем п ер атур а  
о кр у ж а ю щ е й  среды

С те п е н ь  защ иты

И
зг
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то

в
л

ен
и

е 
дл

я 
ср

ед
ы

умеренной (У) -2 5 °C -  +55 °C IP 67 1

умеренной - C 4 -2 5 °C  -  +55°C IP 67 2

тропической (Т) -2 5 °C  -  +55°C IP 67 6

Э л ектр и ч еско е П и таю щ е е  23) С хем а
п р и со ед и н ен и е н а п р я ж е н и е в кл ю че н и я

230  V  AC 0

5 0  Hz 220  V  AC L

24 V  AC Z516 3
На клеммную колодку 240 V  AC Z517 V

60  Hz
120 V  AC Z518 T

110 V  AC B

24 V  AC J

В ы кл ю ч аю щ ая
сила

32) 35)
М акс. на гр узо ч н ая  

си л а

33) 35)
М акс. н а гр узо чн ая  

сила

С ко р о с ть  у п р ав л е н и я

50 Hz 60  Hz

4  50 0  N

Ре
жи

м 
ра

бо
ты

 
"O
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F

F
"

4  000  N

Ре
жи

м
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бо

ты
 

ре
гу

л
и
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й

3  200  N 5 mm/min 6 mm/min A

4  00 0  N 3 4 0 0  N 2 700  N 10 mm/min 31) 12 mm/min 31) N

3 80 0  N 3 200  N 2 500  N
5 mm/min 6 mm/min B

10 mm/min 12 mm/min E

2 4 0 0  N 35) 2 000  N 1 600  N 16 mm/min 31) 19 mm/min 31) P

1 90 0  N 1 600  N 1 280  N

5 mm/min 6 mm/min C

10 mm/min 12 mm/min F

16 mm/min 19 mm/min Q
20 mm/min 24 mm/min H

9 5 0  N 80 0  N 640  N

5 mm/min 6 mm/min D

10 mm/min 12 mm/min G

16 mm/min 19 mm/min R

20 mm/min 24 mm/min J

4 0  mm/min 48  mm/min K

7 2 5  N 63 0  N 500  N 40  mm/min 48  mm/min L

3 6 0  N 32 0  N 250  N 40  mm/min 48  mm/min M

Р або чий  хо д

Рабочий ход програмно преставный. Если он не специфицированый , будет 
настроен на минимальную величину 10мм.

10 - 28  mm J

10 - 4 0  mm H

П ан ел
у п р ав л е н и я У п р а в л е н и е  р агул и р о в о ч н ы е в ходы

В ы ход ной
си гн ал

С хем а
в кл ю че н и я

D M S 3

2P O N  - O FF
и импульсное

24 V  DC - Z517 F

3P /2P М о д ул я то р н о е
0/4  - 20  mA O N  - O FF

и импульсное 24 V  DC
4  - 20  mA  
пасивный

Z516 G

0/2  - 10 V Z518 H

Продолжение  
на дальш ей стране



Электропривод прямоходный

Таблица спецификации STR 0PA

| Номер заказа 430. x | - | x | x | x | x | x | / | x | x |

REMATIC

М е хан и ч еско е
п р и с о е д и н е н и е

П р и с о е д и н и те л ь н а я
в ы со та

П рицоедин. 62) 
резьба тяги Э скиз

Прям е - ф ланец F05  
EN  15714-2

45  mm M 12x1.25-20 P -2003 A

Столбчатое

66 mm

M 8x1-22  
M 10x1-22  

M 10x1.5 -22  
M 12x1.25-22  

M 12-22  
M 14-22  
M 5-22  

1/2 - 13 UN  
3 /8  - 16 UN  

5 /1 6  - 18 UN  
без отверстии

P -2004/A , C B

9 2 .5  mm P -2004 /B , D G

85 mm P -2008/A , C U

110 mm P -2008 /B , D V

57 mm P -2010/A , B Z

70 mm P -201 0 /C 7

Фланец

110 mm P -2005 /A , D L

103 mm P -2005/B , E K

112 mm P -2006/A , B M

102 mm P -2007/A , B S

50 mm P -2009/A , B W

62 mm P -2011/A , C Y

66 mm P -2011/B , D C

53 mm P -2012 /A , D 0

86 mm P -201 2 /C ,F 1

59 mm P -201 2 /B ,E 2

94 mm P -200 5 /E 3

124 mm P -2005 /F 4

59 mm P -2076 5

Ф ланец и 4  столбикы
103 mm P -2013/A , C R

110 mm P -2013 /B , D T

66 mm P -2014/A , B D

Д о б а в о ч н о е  о сн ащ ен и е

Без добавочного оснащ ения; Настроена максимальная выключающюя сила из выбранного диапазона

A Установка рабочего хода на требуемую  величину 0 1

П р и н ад л еж н о сти З аказн о й  н о м ер

Коммуникационный кабель D B -9F /R J45 224A 8010 0

Сервисная рукоять 224763601

П ри м ечан и я:
10) Смотри "Рабочая окружаю щ ая среда".
23 ) Детальные данны е электродвигателей с сопряжением к скоростьям перестановки Н а техническом листе указанны „Электрические данны е - Электродвигатели,
31 ) Для -15  до + 55 °C  и напряжение U n-5%  до U n+10% .
32 ) Указанной силой возможно загружать электропривода в режиме S 2 -10  мин., или S 4 -25 % , 6 -90  циклов/час.
33 ) Указанной силой возможно загружать электропривода в режиме S4 -25 % , 90  - 1200 циклов/час.
35 ) При частоте 60  H z  величины силы снижится в 1,2 раза
62 ) Резьбу муфты надо указать в заказе согласно эскизу.

Программные возможности настройки входов, выходов и сигналов управления
П р о гр а м м н ы е  в озм ож но сти  д л я  рел е R 1 , R2: неактивно; положение открыто; положение закрыто; момент открыто; момент закрыто; момент открыто или момент 
закрыто; момент открыто или положение открыто; момент закрыто или положение закрыто; открывает; закрывает; движение, движение мигалка, в положение, oт 
положения, предупреждение, дистанционное управление, местное управление, управление выключено.
П р о гр а м м н ы е  в о зм о ж н о сти  д л я  р еле R E A D Y : ошибки; ошибки или предупреждение; ошибки или нет дистанционного; ошибки или предупреждение или нет 
дистанционного.
П р о гр а м м н ы е  в озм ож но сти  д л я  в ы хо д но й  си гн ал  (из E P V  пасивный): 4  - 20  mA, 2 0  - 4  mA.
П р о гр а м м н ы е  в озм ож но сти  д л я  уп р а в л е н и е  (регуляцию): 2P, 3P, 3P /2 P  переклю чаемое I2.
П р о гр а м м н ы е  в озм ож но сти  д л я  в хо д но й  си гн а л  у п р а в л е н и я  (N): то ка : 4  - 20  mA, 20  - 4  mA, 0 - 20  mA, 20  - 0 mA, 4  - 12 mA, 12 - 4  mA, 12 - 2 0  mA, 20  - 12 mA; 
н а п р яж е н и я: 2 - 10 V, 10 - 2 V, 0 - 10 V, 10 - 0 V
П р о гр а м м н ы е  в о зм о ж н о сти  д л я  в ходы  I1 : Н Е А КТ И В Н О Е ; E S D  (Em ergency shut down - если на клемме I1 есть напряжение, потом привод будет занимать позицю 
предназначену командой "Реакцией на отказ"); DBL (выделение блока местного управления- не в силе для ЭП  без местного управления; СТОП!
П р о гр а м м н ы е  в о зм о ж н о сти  д л я  входы  I2: Н Е А КТ И В Н О Е ; E S D  (Em ergency shut down - если на клемме I2 есть напряжение, потом привод будет занимать позицю  
предназначену командой "Реакцией на отказ"); DBL (выделение блока местного управления не в силе для Э П  без местного управления); 2P  (при включенном  
регуляторе - для программной возможности управления 3P /2P  I2 разреш ает при активном входе I2 управление бинарными входами 24  V  DC).
П р о гр а м м н ы е  в о зм о ж н о сти  Р Е А К Ц И Е Й  Н А  О Т К А З : О ТКРЫ ВАТЬ; ЗАКРЫ ВАТЬ; О С ТА Н О В И ТЬ ; Б Е З О П А С Н О Е  П О Л О Ж Е Н И Е

На входах I1, I2 невозможно настроить согласные функции, кроме состояния - выключено (Напр.:если настроена функция E S D  на входе I1, невозможно набрать  
функцию E S D  и на входе I2).
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Схемы включения STR 0PA

Z516 Г -1

Е,й  !
Ы  I

п Т  I
P i  N| N

S1 TORQUE S2

IV |Y ICOM (RS 232) I

DMS3 EPV
Rin 120 Ohm passive

Хф

ГГТ
PE N L

Х1Ф

1
i .
a

t
i

i . 
i i

I
i

N

M L  _ад
READY R1 R2Г Т 7

и

г  п
К Е И

max. 250V AC/1 A /cos phi=1 
I _  max. 30V DC/2A
4 1  RlH-1

IN 24 V DC

OUT 4 -20  mA 
Rl max.500 Ohm 
Un=  18-30 V DC

F3

24VAC- T 1,6 A/250V 
110—120VAC— T 0,315 A/250V 
230-240VAC- T 0,160 A/250V

Z518 I 1
Е1й !

td  I
qT  I
P | n | N

S1 TORQUE S2

IV |Y I COM (RS 232) I

DMS3 EPY
passive

Хф

ГГТ
PEN  L

Х1ф

i
i . 
a

£ . 
i i

i
1 i

i
i

N

м  _ад
READY R1 R2Г Т 7

M l
I i
к и и

IN 24 V DC

Cun'  Ч -Й -_ п

- X ______ _l
OUT 4-20  mA 
Rl max.500 Ohm 
UN=18-30 V DC

max. 250V AC/1 A /cos phi=1 
max. 30V DC/2A

F3

24VAC- T 1,6 A/250V 
110—120VAC— T 0,315 A/250V 
230-240VAC- T 0,160 A/250V

Э л е ктр и ч е с ко е  пр исо ед ин ен и е:
Через 3 кабельные втулки M 16x1,5  для диам етра кабеля от 6 по 10,5 mm.
X  - кл ем м н ая  ко л о д ка  и сто чн и ка  питан ия

PE, N, L ......................................... клеммы (0 ,05  - 1,5 m m 2) питающего питания (24 V  A C  или 110 /120 V  AC , или 230 /2 4 0  V  AC , 50 /6 0  H z  по специф икации
X I  - кл ем м н ая  колодка б л о ка  у п р ав л е н и я  

C O M , C L O S E  O P E N , I1, I2....клеммы (0 ,05  - 1 mm2) входных управляющих сигналов 24  V  DC

+IN , -IN , S H ..................................клеммы (0 ,05  - 1 mm2) входных унифицированных сигналов 0 /4 -20  m A (0 /2 -10V )

+L, -L, S H ......................................клеммы (0 ,05  - 1 mm ) выходного токового сигнала (пасивный) 4 -2 0  mA

C O M , NO , N C ..............................клеммы (0 ,05  - 1,5 m m 2) реле R E A D Y

C O M , N O .......................................клеммы (0 ,05  - 1,5 m m 2) реле R1, R2

Символическое обозначение
Z 5 1 6 ......................схема включения электропривода S T R  0P A  для управления O N /O F  или аналогового входного сигнала 0 /4  - 2 0  m A и выходный сигнал

4  - 20  mA
Z 5 1 7 ......................схема включения электропривода S T R  0P A  для управления O N /O F F  (2P)
Z 5 1 8 ......................схема включения электропривода S T R  0P A  O N /O F F  или аналогового входного сигнала 0 /2  - 10 V  и выходный сигнал 4  - 20  mA

C .............................конденсатор
C O M (R S 2 3 2 ) ....возможность присоединения блока управления к компютеру PC
E P V  passive.......электронный датчик положения (E P V ) пасивный с токовым выходным сигналом
E 1 ........................... тепловое сопротивление
F 3 ........................... предохранитель питающего источника
M 1 ~ ....................... электродвигатель однофазный
N .............................регулятор положения
P O S IT IO N .......... съемка положения
R in ..........................входное сопротивление
R L ..........................нагрузочное сопротивление
R 1, R 2 .................. свободно програмовательное реле
R E A D Y .................реле подготовки (свободно програмовательное реле)
D M S 3 ....................электронный модуль
U n ........................... питаю щ ее сопротивление для EP V
IN ........................... входы
O U T  ......................выходы



Электропривод прямоходный REMATIC
Эскизы STR 0PA

P-2004/D 92.5 294 40
P-2004/C 66 267,5 40
P-2004/B 92.5 264 28
P-2004/A 66 237,5 28

Исполнение H L W P - 2004

92

I

- Ж

ffl

J ± L

з
ж

Г П \

P-2005/F 124
40

301,5 25 58

P-2005/D 110 301,5 25 65,15H7

P-2005/E 94
28

255,5 18 58

P-2005/B 103 264,5
25 65,15H7

P-2005/A 110 271,5

Исполнение H W L N 0 D

110

P - 2005

P-2006/B 301,5 40
P-2006/A 271,5 28

Исполнение L W



M
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P-2007/B 293,5 40
P-2007/A 263,5 28

Исполнение L W P - 2007

127 23

I

IThri

1= =1

ЩШ

012

M16

P-2009/B 239,5 40
P-2009/A 209,5 28

Исполнение L W P - 2009

P-2010/C 252,5 28 70
P-2010/B 269,5 40 57
P-2010/A 239,5 28 57

Исполнение L W H

-Ф - Ф -

L T

Ш
100+0,1

140

P - 2010
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sâ
J

j
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P - 2011

P-2012/F 86 60 279,5 40
P-2012/E 59 38 252,5 40
P-2012/D 53 44 246,5 40
P-2012/C 86 60 249,5 28
P-2012/B 59 38 222,5 28
P-2012/A 53 44 216,5 28

Исполнение H 0 D L W P - 2012

|

■ I

irfT i
— ■— i—  

l V
sa:7

*

j ± l!

^  ж
 ̂ 11  

' f n

1
H : Ш

065H12

110

P-2013/D 110 301,5 40
P-2013/C 103 294,5 40
P-2013/B 110 271,5 28
P-2013/A 103 264,5 28

Исполнение H L W P - 2013

P-2014/B 257,5 40
P-2014/A 222,5 28

Исполнение L W

P - 2014

Размеры муфты

z

a
□ 17

M 8x1-22

M 10x1-22

M 1 0 x 1 .5-22

M 1 2 x 1 .25-22

M 12-22

M 14-22

M 5-22 1/2" - 13 UN

W 5/16"-22 3/8" - 16 UN

W 5/8"-22 5/16" - 18 UN

Z
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М еханическое присоединение для - регулирующий клапан R V  113M  

D = 12; для D N = 15-80; рабочий ход= 20  mm

P - 2076

П о  в о п р о с а м  п р о д а ж  и п о д д е р ж к и  о б р а щ а й т е с ь :

А с т а н а  + 7 ( 7 1 7 2 ) 7 2 7 - 1 3 2 ,  В о л го гр а д  ( 8 4 4 ) 2 7 8 - 0 3 - 4 8 ,  В о р о н е ж  ( 4 7 3 ) 2 0 4 - 5 1 - 7 3 ,  Е к а т е р и н б у р г  ( 3 4 3 ) 3 8 4 - 5 5 - 8 9 ,  К а з а н ь  ( 8 4 3 ) 2 0 6 - 0 1 - 4 8 ,  

К р а с н о д а р  ( 8 6 1 ) 2 0 3 - 4 0 - 9 0 ,  К р а с н о я р с к  ( 3 9 1 ) 2 0 4 - 6 3 - 6 1 ,  М о с к в а  ( 4 9 5 ) 2 6 8 - 0 4 - 7 0 ,  Н и ж н и й  Н о в го р о д  (8 3 1 ) 4 2 9 - 0 8 - 1 2 ,  

Н о в о с и б и р с к  ( 3 8 3 ) 2 2 7 - 8 6 - 7 3 ,  Р о с т о в -н а -Д о н у  (8 6 3 ) 3 0 8 - 1 8 - 1 5 ,  С а м а р а  ( 8 4 6 ) 2 0 6 - 0 3 - 1 6 ,  С а н к т -П е т е р б у р г  ( 8 1 2 ) 3 0 9 - 4 6 - 4 0 ,

С а р а т о в  ( 8 4 5 ) 2 4 9 - 3 8 - 7 8 ,  У ф а  ( 3 4 7 ) 2 2 9 - 4 8 - 1 2  

Е д и н ы й  а д р е с :  rd g @ n t-r t.ru  

w w w .re g a d a .n t- r t .ru
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