
Электропривод однооборотный REMATIC

SPR 0PA

Характеристика

Электропривод REMATIC с абсолютным воспроизведением 

съемки положения Безотказная механика традиционных 

однооборотных электроприводов ISOMACT оснащена новой 

системой управления DMS3. Данное соединение предоставляет 

м нож ество  ф ункций  и несравним ы й  ком ф орт при 

параметризации.

Описание

Э лектроприводы  REM ATIC  S P R  0PA оснащ ены  электроникой DM S3. Они управляем ы  напряж ением  питания 24 V  DC (2P регуляция) или 

аналоговы м  сигналом  тока или напряжения (3P регуляция). Вклю чение электродвигателя осущ ествляется оптоэлектронны м и элем ентами. 

П арам етризация исполняется при помощ и кнопок и м ерцаю щ их LED диод блока управления или при помощ и програм м ы  PC 

(ком м уникационная граница раздела 232). Э лектроприводы  предназначены  для автом атической регуляции или режим а работы  ON - OFF.

Стандартное оснащение и функции с DMS3

.  Н апряжение питания 220 V A C

.  Э лектрическое присоединение на клем м ную  колодку 

.  В ы клю чение в концевы х положениях

.  2 свободно програм м ируем ы е реле R1, R2 (положение, момент...)

.  Реле R EADY

.  Управление сигналом  0/4 - 20 mA, 4  - 12 mA, 12 - 20 m A или 0/2 - 10 V  (не в силе для DM S3 в исполнении 2P) 

.  Управление напряж ением  24 V  DC 

.  Управление импульсом  (им пульсная эксплуатация)

.  Тактовы й режим хода 

.  Безопасная ф ункция ESD (реакция на отказ)

.  Токовый д атчи к 4-20  m A пасивны й (не в силе для DM S3 в исполнении 2P)

.  Выход неисправностны х отчетов

.  Н агревательное сопротивление управляем ы й из блока управления 

.  Ком м уникационная граница раздела RS 232 

.  Программ а для парам етризации при помощ и ком пю тера PC 

.  М еханическое присоединение ф ланцевое ISO 5211 

.  Управление вручную  

.  С тепень защ иты  IP 67

По вопросам  продаж  и поддержки обращ айтесь:
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Краснодар (861)203-40-90, Красноярск (391)204-63-61, М осква (495)268-04-70, Нижний Н овгород (831)429-08-12, 
Н овосибирск (383)227-86-73, Р остов-на-Д ону (863)308-18-15, С ам ара (846)206-03-16, С анкт-П етербург (812)309-46-40,

С аратов (845)249-38-78, Уфа (347)229-48-12 
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REMATIC Электропривод однооборотный

Таблица спецификации SPR 0PA

| Н о м е р  з а ка за  230. | x | - | x | x | x | x | x | / | x | x |

Климатическое исполнение 10) Температура 
окружающей среды

Степень защиты

И
зг

от
ов

ле
ни

е 
дл

я 
ср

ед
ы

умеренной (У) -25°C -  +55°C IP 67 1

умеренной - C4 -25°C -  +55°C IP 67 2

тропической (Т) -25°C -  +55°C IP 67 6

Электрическое присоединение Питающее напряжение 23) Схема включения

230 V AC 0
50 Hz 220 V AC L

24 V AC Z516a 3
На клеммную колодку 240 V AC Z517a V

60 Hz
120 V AC Z518a T
110 V AC B
24 V AC J

»  -  32)Макс. нагрузочный момент
33)

Макс. нагрузочный момент Время полного закрытия

Режим работы 
"Открыто - Закрыто"

Регулирующая
эксплуатация 50 Hz 60 Hz

12 Nm (7 Nm) 30) 35) 10 Nm (7 Nm) 30) 35) 15 s/90° 13 s/90° 6
25 Nm (15 Nm) 30) 35) 20 Nm (15 Nm) 30) 35) 30 s/90° 27 s/90° 7
32 Nm 25 Nm 60 s/90° 55 s/90° 8
40 Nm 32 Nm 100 s/90° 80 s/90° 9
40 Nm 32 Nm 130 s/90° 105 s/90° 5

Рабочий угол

^  41)С жесткими упорами ' 90° F
120° G

_ . 42)Без упоров - программно переставной
60° - 120° M
90° - 160° N
160° - 360° P

Панел
управления Управление рагулировочные входы

Выходной
сигнал

Схема
включения

DMS3

2P ON - OFF
и импульсное 24 V DC - Z517a F

3P/2P Модуляторное
0/4 - 20 mA ON - OFF

и импульсное 24 V DC 4 - 20 mA 
пасивный

Z516a G

0/2 - 10 V Z518a H

Механическое присоединение Форма прис. 
детали Эскиз

F04
A

11x11
P-1172

A
F03 9x9 B
F04

B
11x11

P-1172
S

Фланец ISO 5211
F03 9x9 T
F04

A 11x11 P-1173
C

F03 D
F04

B 11x11 P-1173
U

F03 V
A 14x14 P-1451/F K

F07
C

14x18 P-1451/E L

Консоль
8x13 P-1451/D M

A
14x14 P-1451/A N

F05 11x11 P-1451/B P
C 14x18 P-1451/C R

Стойка - A 11x11
P-1174
P-0100

E
Стойка + Рычаг 61) - - - F

Стойка + Рычаг + Тяга TV 160 61) - - - G
Для смесительных клапанов KOMEX 60) - - - P-1219 I

Для смесительных клапанов ESBE - - - P-1221 J

Продолжение 
на дальшей стране



Электропривод однооборотный REMATIC
Таблица спецификации SPR 0PA

Н ом ер зака за 230. | x | - | x | x | x | x | x | / x x

Добавочное оснащение

Без добавочного оснащения
A Установка рабочего хода на требуемую величину 0 1

Добавочное оснащение Заказной номер

Кабель для настройки параметров DB-9F/RJ45 224A80100
Сервисная 224763601

Примечания:
10) Смотри "Рабочая окружающая среда"
23) Детальные данные электродвигателей с сопряжением к скоростьям перестановки На техническом листе указанны „Электрические данные - Электродвигатели, 
30) Электроприводы самовозбужденные до величины момента указанной в скобках.
32) Указанным моментом возможно загружать электропривода в режиме S2-10 min, или S4-25%, 6-90 циклов/час.
33) Указанным моментом возможно загружать электропривода в режиме S4-25%, 90 - 1200 циклов/час.
35) При частоте 60 Hz величины момента снижится в 1,2 раза.
41) Электропривод без микровыключателей момента, поэтому не может наезжать на концевые упоры моторно.
42) Желательный рабочий угол покажите в заявке, если он не будет уточнен, будет производителем настроен самый минимальный из допускаемого предела.
60) Рабочий угол 90°.
61) Возможно специфицировать только для нагрузочного момента до 32 Nm.

Программные возможности настройки входов, выходов и сигналов управления
Программные возможности для реле R1, R2: неактивно; положение открыто; положение закрыто; момент открыто; момент закрыто; момент открыто или момент 
закрыто; момент открыто или положение открыто; момент закрыто или положение закрыто; открывает; закрывает; движение, движение мигалка, 
в положение, от положения, предупреждение, дистанционное управление, местное управление, управление выключено.
Программные возможности для реле READY: ошибки; ошибки или предупреждение; ошибки или нет дистанционного; ошибки или предупреждение или нет 
дистанционного.
Программные возможности для выходной сигнал (из EPV пасивный): 4 - 20 mA, 20 - 4 mA.
Программные возможности для управление (регуляцию): 2P, 3P, 3P/2P переключаемое I2.
Программные возможности для входной сигнал управления (N): тока: 4 - 20 mA, 20 - 4 mA, 0 - 20 mA, 20 - 0 mA, 4 - 12 mA, 12 - 4 mA, 12 - 20 mA, 20 - 12 mA; 
напряжения: 2 - 10 V, 10 - 2 V, 0 - 10 V, 10 - 0 V
Программные возможности для входы I1 : НЕАКТИВНОЕ; ESD (Emergency shut down - если на клемме I1 есть напряжение, потом привод будет занимать позицю 
предназначену командой "Реакцией на отказ"); DBL (выделение блока местного управления- не в силе для ЭП без местного управления; СТОП!
Программные возможности для входы I2: НЕАКТИВНОЕ; ESD (Emergency shut down - если на клемме I2 есть напряжение, потом привод будет занимать позицю 
предназначену командой "Реакцией на отказ"); DBL (выделение блока местного управления не в силе для ЭП без местного управления); 2P (при включенном 
регуляторе - для программной возможности управления 3P/2P I2 разрешает при активном входе I2 управление бинарными входами 24 V DC).
Программные возможности РЕАКЦИЕЙ НА ОТКАЗ: ОТКРЫВАТЬ; ЗАКРЫВАТЬ; ОСТАНОВИТЬ; БЕЗОПАСНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ

На входах I1, I2 невозможно настроить согласные функции, кроме состояния - выключено (Напр.:если настроена функция ESD на входе I1, невозможно набрать 
функцию ESD и на входе I2).



REMATIC Электропривод однооборотный

Схемы включения SPR 0PA

Z518a Г -1
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passive
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max. 250V AC/1 A /co s  phi=1 
max. 30V DC/2A

I F3

IN 24 V DC

OUT 4-20  mA 
Rl max.500 Ohm 
UN=18-30 V DC

24VAC- T 1,6 A/250V 
110—120VAC— T 0,315 A/250V 
230-240VAC- T 0,160 A/250V

Примечания:
1. На клеммы N, L клеммной колодки источника питания (X) подводится напряжение питаноя 230 V AC, или 24 V AC согласно спецификации электропривода.

Электрическое присоединение:
Через 3 кабельные втулки M16x1,5 для диаметра кабеля от 6 по 10,5 mm.
X - клеммная колодка источника питания
PE, N, L .................................. клеммы (0,05 - 1,5 mm2) питающего питания (24 V AC или 110/120 V AC, или 230/240 V AC, 50/60 Hz по спецификации
X1 - клеммная колодка блока управления
COM, CLOSE OPEN, I1, I2...клеммы (0,05 - 1 mm2) входных управляющих сигналов 24 V DC
+IN, -IN, S H ............................клеммы (0,05 - 1 mm2) входных унифицированных сигналов 0/4-20 mA (0/2-10V)
+L, -L, S H ............................... клеммы (0,05 - 1 mm2) выходного токового сигнала (пасивный) 4-20 mA
COM, NO, NC.........................клеммы (0,05 - 1,5 mm2) реле READY
COM, NO................................ клеммы (0,05 - 1,5 mm2) реле R1, R2

Символическое обозначение
Z516a................ схема включения электропривода SPR 0PA для управления ON/OF или аналогового входного сигнала от 0/4 по 20 mA и выходный сигнал

от 4 по 20 mA
Z517a................ схема включения электропривода SPR 0PA для управления ON/OFF (2P)
Z518a................ схема включения электропривода SPR 0PA ON/OFF или аналогового входного сигнала от 0/2 по 10 V и выходный сигнал от 4 по 20 mA

C ........................конденсатор
COM(RS232) ....возможность присоединения блока управления к компютеру PC
EPV passive..... электронный датчик положения (EPV) пасивный с токовым выходным сигналом
E1.......................тепловое сопротивление
F3.......................предохранитель питающего источника
M 1~................... электродвигатель однофазный
N ........................регулятор положения
POSITION.........съемка положения
Rin......................входное сопротивление
R L ......................нагрузочное сопротивление
R1, R2............... свободно програмовательное реле
READY.............. реле подготовки (свободно програмовательное реле)
DMS3................ электронный модуль
U n .......................питающее сопротивление для EPV
IN .......................входы
OUT .................. выходы



Электропривод однооборотный REMATIC
Эскизы SPR 0PA
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щ г 1Рт̂

Местный указатель 
положения

F05, F07

P-1451/F F07 14
70 70 9

A
P-1451/E F07 14 18 C
P-1451/D F07 8 13 C
P-1451/C F05 14 18

55 50 7
C

P-1451/B F05 11 A
P-1451/A F05 14 A

Исполнение Размер фланца U 0V d1 0d3 0d4 Форма присоединительной 
детали

P - 1451

Механическое присоединение - код Е 
смотри таблицу спецификации.

P - 1174

0К17

P - 0100
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